
優秀賞 

 

あなたは、実環境下で動作するサービスロボット向けの行動計画設計という難易度の高

い課題に取り組まれました。このようなサービスロボットは実環境内の様々な要素によ

って影響をうけるため、正しさが保証された行動計画を作成することは容易ではありま

せんが、あなたはソフトウェア工学分野の先端技術である離散制御器合成をサービスロ

ボットの行動計画に応用するという学術的にも新規性の高い効果的なアプローチを取ら

れました。特に、離散制御器合成ツール MTSA を用いて、World Robot Summit フィー

チャーコンビニエンスストアチャレンジという実践的なサービスロボット問題を定式化

し、正しさが保証された行動計画を自動生成することに成功しました。さらに，そのケ

ーススタディを通して、離散制御器合成の適用可能性、MTSA のスケーラビリティな

ど、離散制御器合成を実問題に適用する場合の有効性や限界について価値の高いノウハ

ウをまとめました。 

以上を高く評価して優秀賞を与えることとします。 
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